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Multipath propagation in urban and indoor environments is one of the factors limiting the accuracy of Global Navigation
Satellite Systems (GNSS).
The design of modern GNSS receiver will have to deal with the improved theoretical performance offered by the new
Galileo Signal-In-Space and by the new frequencies and signals of next generation GPS. A large effort has been devoted to
identify and reduce the error sources internal to the receiver, and to design proper architecture able to mitigate the effect of
the external error sources, with a special effort spent on signal processing techniques for mitigating the multipath effects. In
this paper a method based on the use of a multiple Delay Lock Loop (DLL) architecture is introduced, theoretically
discussing the achievements in terms of accuracy of the pseudorange estimation. Simulation results for the GPS C/A code
and the Galileo BOC(1,1) (Open Access Service) are presented in order to demonstrate the improvements with respect to a
single narrow correlator DLL.



Improving the Performance of Galileo Receivers Tracking Signal-In-Space Multiple Paths / Mulassano, Paolo; Pini, Marco; Dovis, Fabio; Guenter, Heinrichs. - ELETTRONICO. - (2004), pp. 455-462. (Intervento presentato al  convegno 2nd ESA Workshop on Satellite Navigation User Equipment Technologies NAVITEC tenutosi a Noordwijk(NL) nel 8-10 December, 2004).
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				Abstract

				Multipath propagation in urban and indoor environments is one of the factors limiting the accuracy of Global Navigation
Satellite Systems (GNSS).
The design of modern GNSS receiver will have to deal with the improved theoretical performance offered by the new
Galileo Signal-In-Space and by the new frequencies and signals of next generation GPS. A large effort has been devoted to
identify and reduce the error sources internal to the receiver, and to design proper architecture able to mitigate the effect of
the external error sources, with a special effort spent on signal processing techniques for mitigating the multipath effects. In
this paper a method based on the use of a multiple Delay Lock Loop (DLL) architecture is introduced, theoretically
discussing the achievements in terms of accuracy of the pseudorange estimation. Simulation results for the GPS C/A code
and the Galileo BOC(1,1) (Open Access Service) are presented in order to demonstrate the improvements with respect to a
single narrow correlator DLL.
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					simulazione ASN

					
				

				
					Il report seguente simula gli indicatori relativi alla propria produzione scientifica in relazione alle soglie ASN 2023-2025 del proprio SC/SSD. Si ricorda che il superamento dei valori soglia (almeno 2 su 3) è requisito necessario ma non sufficiente al conseguimento dell'abilitazione.
La simulazione si basa sui dati IRIS e sugli indicatori bibliometrici alla data indicata e non tiene conto di eventuali periodi di congedo obbligatorio, che in sede di domanda ASN danno diritto a incrementi percentuali dei valori. La simulazione può differire dall'esito di un’eventuale domanda ASN sia per errori di catalogazione e/o dati mancanti in IRIS, sia per la variabilità dei dati bibliometrici nel tempo. Si consideri che Anvur calcola i valori degli indicatori all'ultima data utile per la presentazione delle domande.

La presente simulazione è stata realizzata sulla base delle specifiche raccolte sul tavolo ER del Focus Group IRIS coordinato dall’Università di Modena e Reggio Emilia e delle regole riportate nel DM 589/2018 e allegata Tabella A. Cineca, l’Università di Modena e Reggio Emilia e il Focus Group IRIS non si assumono alcuna responsabilità in merito all’uso che il diretto interessato o terzi faranno della simulazione. Si specifica inoltre che la simulazione contiene calcoli effettuati con dati e algoritmi di pubblico dominio e deve quindi essere considerata come un mero ausilio al calcolo svolgibile manualmente o con strumenti equivalenti.
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