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This paper presents the project of a GNC system for a ground test-bed rendez- vous and docking demonstrator for ground operations and the related rendez- vous and docking (RV&D) simulator application, developed within the STEPS regional project (Systems and Technologies for Space Exploration). The test-bed system is a flat floor where two scaled vehicles, one active chaser and one “semi-active” target, can perform rendezvous and docking maneuvers floating on the plane with pierced plates as lifting systems. The GNC system is designed to work both with inertial and non-inertial reference frame systems, receiving signals from various navigation sensors (including a vision system) and combining them with a Kalman filter. A PID control law and PW modula- tors are used to command the cold gas thrusters of the chaser, and to follow an assigned trajectory with its specified velocity profile. The design of the GNC and its architecture will be detailed in the paper, including a performance anal- ysis based on simulated. A complete description of the integrated subsystems will also be presented.



A Ground Facility To Test Gnc Algorithms And Sensors For Autonomous Rendezvous And Docking / Guglieri, Giorgio; Maroglio, F.; Pellegrino, P.; Torre, L.. - ELETTRONICO. - 145:(2012), pp. 933-952. (Intervento presentato al  convegno 1st IAA Conference on Dynamics and Control of Space Systems DyCoSS 2012 tenutosi a Porto nel 19-21 March 2012).
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				Abstract

				This paper presents the project of a GNC system for a ground test-bed rendez- vous and docking demonstrator for ground operations and the related rendez- vous and docking (RV&D) simulator application, developed within the STEPS regional project (Systems and Technologies for Space Exploration). The test-bed system is a flat floor where two scaled vehicles, one active chaser and one “semi-active” target, can perform rendezvous and docking maneuvers floating on the plane with pierced plates as lifting systems. The GNC system is designed to work both with inertial and non-inertial reference frame systems, receiving signals from various navigation sensors (including a vision system) and combining them with a Kalman filter. A PID control law and PW modula- tors are used to command the cold gas thrusters of the chaser, and to follow an assigned trajectory with its specified velocity profile. The design of the GNC and its architecture will be detailed in the paper, including a performance anal- ysis based on simulated. A complete description of the integrated subsystems will also be presented.
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					simulazione ASN

					
				

				
					Il report seguente simula gli indicatori relativi alla propria produzione scientifica in relazione alle soglie ASN 2023-2025 del proprio SC/SSD. Si ricorda che il superamento dei valori soglia (almeno 2 su 3) è requisito necessario ma non sufficiente al conseguimento dell'abilitazione.
La simulazione si basa sui dati IRIS e sugli indicatori bibliometrici alla data indicata e non tiene conto di eventuali periodi di congedo obbligatorio, che in sede di domanda ASN danno diritto a incrementi percentuali dei valori. La simulazione può differire dall'esito di un’eventuale domanda ASN sia per errori di catalogazione e/o dati mancanti in IRIS, sia per la variabilità dei dati bibliometrici nel tempo. Si consideri che Anvur calcola i valori degli indicatori all'ultima data utile per la presentazione delle domande.

La presente simulazione è stata realizzata sulla base delle specifiche raccolte sul tavolo ER del Focus Group IRIS coordinato dall’Università di Modena e Reggio Emilia e delle regole riportate nel DM 589/2018 e allegata Tabella A. Cineca, l’Università di Modena e Reggio Emilia e il Focus Group IRIS non si assumono alcuna responsabilità in merito all’uso che il diretto interessato o terzi faranno della simulazione. Si specifica inoltre che la simulazione contiene calcoli effettuati con dati e algoritmi di pubblico dominio e deve quindi essere considerata come un mero ausilio al calcolo svolgibile manualmente o con strumenti equivalenti.

				
					Annulla
					procedi
				

			

		

	


		
		
			
				Errore

										
			

								
				
					Errore

					

				

			

		

	
	





		
	

	


	
		Powered by IRIS	-	about IRIS	-	Utilizzo dei cookie	-	Privacy	

	
		





	[image: Logo CINECA]
	
 Copyright © 2024 

