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The VTNF (Vision-based Terrain Navigation Facility) is an innovative platform designed as a test bed for studying open issues related
to the navigation of a planetary lander in its Entry-Descent-Landing (EDL)
phase.The facilitymakes available a safe indoor flight volume, fully tracked
by infrared cameras, an autonomous quadrotor equipped with a camera
and a diorama representing a portion of Martian surface. The quadrotor
is used to trigger pictures of the diorama from coordinates that are scaled
according to a virtual mission in its EDL phase, simulated on a dedicated
workstation. The pictures are then processed to provide information about
the presence of particular geological features (craters, canyons, hills . . . )
and to estimate an hazard-free descent trajectory. This article offers an
overview of the design solutions implemented in the facility, both from the
hardware and from the software/control point of view.



The Vision-Based Terrain Navigation Facility: A Technological Overview / Toma, Antonio; Chiaberge, Marcello; Silvagni, Mario; Dara, Gianluca - In: Modelling and Simulation for Autonomous Systems / Jan Hodicky. - STAMPA. - [s.l] : Springer International Publishing, 2014. - ISBN 9783319138220. - pp. 56-66 [10.1007/978-3-319-13823-7]
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				Abstract

				The VTNF (Vision-based Terrain Navigation Facility) is an innovative platform designed as a test bed for studying open issues related
to the navigation of a planetary lander in its Entry-Descent-Landing (EDL)
phase.The facilitymakes available a safe indoor flight volume, fully tracked
by infrared cameras, an autonomous quadrotor equipped with a camera
and a diorama representing a portion of Martian surface. The quadrotor
is used to trigger pictures of the diorama from coordinates that are scaled
according to a virtual mission in its EDL phase, simulated on a dedicated
workstation. The pictures are then processed to provide information about
the presence of particular geological features (craters, canyons, hills . . . )
and to estimate an hazard-free descent trajectory. This article offers an
overview of the design solutions implemented in the facility, both from the
hardware and from the software/control point of view.
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					simulazione ASN

					
				

				
					Il report seguente simula gli indicatori relativi alla propria produzione scientifica in relazione alle soglie ASN 2023-2025 del proprio SC/SSD. Si ricorda che il superamento dei valori soglia (almeno 2 su 3) è requisito necessario ma non sufficiente al conseguimento dell'abilitazione.
La simulazione si basa sui dati IRIS e sugli indicatori bibliometrici alla data indicata e non tiene conto di eventuali periodi di congedo obbligatorio, che in sede di domanda ASN danno diritto a incrementi percentuali dei valori. La simulazione può differire dall'esito di un’eventuale domanda ASN sia per errori di catalogazione e/o dati mancanti in IRIS, sia per la variabilità dei dati bibliometrici nel tempo. Si consideri che Anvur calcola i valori degli indicatori all'ultima data utile per la presentazione delle domande.

La presente simulazione è stata realizzata sulla base delle specifiche raccolte sul tavolo ER del Focus Group IRIS coordinato dall’Università di Modena e Reggio Emilia e delle regole riportate nel DM 589/2018 e allegata Tabella A. Cineca, l’Università di Modena e Reggio Emilia e il Focus Group IRIS non si assumono alcuna responsabilità in merito all’uso che il diretto interessato o terzi faranno della simulazione. Si specifica inoltre che la simulazione contiene calcoli effettuati con dati e algoritmi di pubblico dominio e deve quindi essere considerata come un mero ausilio al calcolo svolgibile manualmente o con strumenti equivalenti.
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